Mesleki ve Teknik Anadolu Lisesi Endiistriyel Otomasyon Teknolojileri Alam 9. Smif ELEKTROTEKNIK Dersi Konu Soru Dagilim Tablosu (2. dénem)

1. Smav 2. Smav
Obveame ivilge Okul Gcnelmdse Yapilacak Ortak ivilge Okul Genelmdse Yapilacak Ortak
E\lam Unite Konu Kazanimlar Genelinde may Cencliade nav
Yapilacak Yapilacak
Ortak Smav Ortak Smav -
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5.2. Aktif reaktif ve gériinir gl
A.  YARIILETKEN ELEMANLAR
&<ﬁ [ﬂ Yari iletkenlerin calisma prensibini grenir. Transistorln tanimini 6grenir, 2 1 : A !
Z = 1. DIYOT TRANSISTOR VE ROLE KO| S ivia e 2 1 1 1 1
< -Y>-l Yari iletkenlerin calisma prensibini 6grenir. Kullanimini &grenir,
= . ] - Saglamlik testini yapar.
= L) 1. DIYOT TRANSISTOR VE ROLE KO| . . < i e 2 1 2 2
j (9 5 Yari iletkenlerin ¢alisma prensibini 6grenir.
2]
E A ﬁ 1.1. N-TiPi VE P-TiPi YARI ILETKENLER : X ey s 2 1 1 1
27 = Yari iletkenlerin ¢alisma prensibini &grenir.
= <O
Mo 1.1. N-TiPi VE P-TiPi YARI ILETKENLEH . —— Rélenin taninimi ve gérevini égrenir, 2 1 1 1
I— sl Yari iletkenlerin ¢alisma prensibini 6grenir. s
— = Calismasini &grenir.
:é 2 1. DIYOT TRANSISTOR VE ROLE KO| 1 X i ol 2 1 1 2 1
> = Yari iletkenlerin ¢alisma prensibini 6grenir.
o= 2.1. LDR (FOTO DIRENG) . . S 1 - 2 1 1 1 1
Yari iletkenlerin ¢alisma prensibini 6grenir.
w 2 1
~ = E 1.2. Diyotlar Elektrik Elektronikte Kullanilan El Aletleri
Q2 . : i 5 2
o B g % 113, R5laler Kablolar Iletkenlerde Ekler Diyotun tanimini ve gérevini 6grenir, 2 1
8 i = é = Cegitlerini 6grenir,
a0 ~E ) Saglamlik testini yapar. 2 1
g S 9 1.4. Transistérler (bjt) Nokta L ehimlérme Yapma
58 2 1 2 1 1
- Wilge linde yapilacak ortak larda goktan segmeli sorular iizerinden, 20 soru goz 6niinde bulundurularak planlama yapilmugtir.

 Okul genelinde yapilacak sinavlarda agik uglu sorular sorulacag goz 6niinde bulundurularak 6rmek senaryolar tabloda gosterilmigtir.
* Mesleki ve teknik anadolu lisesi anadolu meslek ve anadolu teknik programi endistriyel otomasyon teknolojileri alani (endustriyel otomasyon teknolojileri dah) gergeve 6gretim programina gére

ZUMRE BASKANI
GENGAGA CAKIR




Mesleki ve Teknik Anadolu Lisesi Endiistriyel Otomasyon Teknolojileri Alam 9. Simif ATOLYE Dersi Konu Soru Dagilim Tablosu (2. dénem)

1. Smav 2. Siav
_ Okul Genelinde 5 Okul Genelinde
. iviige Yapilacak Ortak Smav IIge Yapilacak Ortak Sinav
Unite Konu Kazanimlar Genelinde Genelinde
Yapilacak = = = Yapilacak ° - 2
Ortak Smav z z £ | Ortak Smav z z z
. = + & . = . = . & . &
- | g | &g - e | g | g
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Elektrik elektronik lgme Elektrik-elektronik devrelerde 6lgme islemlerini yapar. 10 4 3 2 1
Yazilim gelistirme ve
testler
letken baglantilari, lehimleme ve pcb Elektrik-elektronik devrelerde 6lgme islemlerini yapar. 10 4 3 2 1 2 2 2
Lehimlemede kullanilan elemanlar Lehimleme islemlerini yapar. 2 3 2 1
Rapor, Afig ve sunum i
AT ———— Baski devreleri gikartir. 9 3 ) 1

» [l/lige genelinde yapilacak ortak smnavlarda goktan segmeli sorular tizerinden, 20 soru géz éniinde bulundurularak planlama yapilmistir.
» Okul genelinde yapilacak sinavlarda agik uglu sorular sorulacag: g6z éniinde bulundurularak 6rnek senaryolar tabloda gosterilmistir.

* MESLEKI VE TEKNIK ANADOLU LISESI ANADOLU MESLEK VE ANADOLU TEKNIiK PROGRAMI ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI
(ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI DALI) CERCEVE OGRETIM PROGRAMINA GORE HAZIRLANMISTIR.

ZUMRE BASKANI

GENCAGA CAKIR



Mesleki ve Teknik Anadolu Lisesi Endiistriyel Otomasyon Teknolojileri Alani 9. Sinif Mesleki Gelisim Dersi Konu Soru Dagilim Tablosu (2. donem)

1. Sinav 2. Sinav
UKul Genelinde u enelinde
ivilge Yapll:cak Ortak ivilge Y apllaqcak Ortak
P = Z av
Unite Konu Kazammlar ve A¢iklamalar Genelinde HiEE Genelinde u
¢ ! ol el e e|lel] e
Yapilacak | 2| 2| vapilacak ||
. =| =| = . =|=| =
OrtakSmav [~ g S| S| S |OrtakSmav[™ g S| S| S
N | e | - N | en | -
4.3.1. Cevre koruma ile ilgili
problemin ¢6zim yollarnin 3 2 1 1 1
incelenmes| Cevre koruma ile ilgili bir problemin farkh ¢6ziim yollarim aragtirir.
4.3, Ust Biligsel Cevre koruma ile ilgili verilenleri benzerlik ve farkliliklara gére simflandirir.
<§t Becerilere Gore ki P Cevre koruma ile ilgili problemi ¢6zmek igin yenilik¢i diisiinmeyle strateji geligtirir. 1 1 1
5 Cevre Koruma [*-3:2. Auklann cevreye etkilen Cevre koruma ile ilgili metinlerdeki problem durumunu elestirel okuma ile analiz eder. :
22 Neden sonug iligkisi kurarak ¢evre koruma ile ilgili bir probleme ¢6ziim yollan bulur.
S 4.3.3. Cevre korumanin
siniflandiriimasi ve simflandirma 3 1 1 1
E‘Lﬂ olcutleri
Z 4.3.4. Cevre koruma ile ilgili
> ) problem ¢ozamil igin strateji Cevre koruma ile ilgili bir problemin farkli ¢6ziim yollarin arastirir. 3 T L )
;‘:C::; 2"3;;' i::':l';“ islemleri ve izlenecek | noyre koruma ile ilgili verilenleri benzerlik ve farkliliklara gore siniflandirir.
Cevie Konia ' ; Cevre koruma ile ilgili problemi ¢6zmek i¢in yenilikgi diisiinmeyle strateji gelistirir.
43.5. Cevre koruma senanvo | (eyre koruma ile ilgili metinlerdeki problem durumunu elestirel okuma ile analiz eder. 3 155 1
problemin incelenmesi ve analizi et Sl s e
Neden sonuc iliskisi kurarak cevre koruma ile ilgili bir probleme ¢6ziim 1 bulur
5.1.1. Ginigimeilik ile ilgili temel 3 1 1 1 3 1 1 1 1
= 5.1 Temel [kavramlar
Okuryazarlik PN ; S s o s
g Becerilere Gore |5.1.2. Gunluk havata karsilagilan | Girigimceilik ve ig kurma ile ilgili farkh fikirleri dikkate alir. : 3 1 1 1 4 1 1
2 G‘?‘E‘“ Fikirler. |basans s fikirleri Bireysel olarak girisimcilik ve i§ kurma ile ilgili fikirlerini planlayarak kendi
s Kurma ve N o
o Yiiritme —— dgrenmesinin sorumlulugunu alir.
=~ m 5.1.3. Baganh is fikrinin olusmasi 3 > 1 1 1
E} E surecinde etkili olan unsurlar
k=)
= 5.2.1. Girigimcilik ve i§ kurma
= IE fikirlerinin bireysel olarak 3 2 il 1 1
= 5.2 tasarlanmasi ve tartigilmasi L . . R . L
% Sosyoduygusal Girigimcilik ve is kurma ile ilgili farkl fikirleri dikkate alir.
73 Giﬁ:::':iki‘:]: 5.2.2. Girisimeilk ve is kuma ile | Bireysel olarak girigimcilik ve is kurma ile ilgili fikirlerini planlayarak kendi 3 15 i 1 B
o = ilgili grup galismasinin bireysel i .. 2
= IsKumave |7 " o % ogrenmesinin sorumlulugunu alir.
e, Y iriitme [
n 5.2.3. Girigimcilik ve ig kurma ile 4 1 1 1
ilgili grup caliymasinin yapilmasi

+ [Vilge genelinde yapilacak ortak sinavlarda goktan segmeli sorular iizerinden, 20 soru goz oniinde bulundurularak planlama yapilmistir.

* Okul genelinde yapilacak sinavlarda agik uglu sorular sorulacag goz 6niinde bulundurularak ek senaryolar tabloda gosterilmistir

* MESLEKI VE TEKNIK ANADOLU LiSESi ANADOLU MESLEK VE ANADOLU TEKNIK PROGRAMI ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI

(ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI DALI) CERCEVE OGRETIM PROGRAMINA GORE HAZIRLANMISTIR.
IL ALAN ZUMRE B
GENCAGA CAKIR

I




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI 9 Simif ATOLYE Dersi Konu Soru Dagihm Tablosu( TORNA GRUPU iCiN)

1. Smav 2. Sinav
Ax S = Okul Genelinde Yapilacak Ortak Smav i = Okul Genelinde Yapilacak Ortak Sinav
OEA"::':“ Alt Ogrenme Alam Konu Kazammlar 2”:‘ % Ge.ng:rl::; < e Ge.n:)l::;
Smnav §. g. E. 2 Smav E. E, E_ E,
= | &8 | @2 v’g “E | S| s | 2
gl za 10318 FE 3| S g
Cizgi Cegitleri Cizme 1. Teknik Resim Cizimleri
Paralel Dogru Cizme 1.1 Teknik Resim Tammui Ve Onemi
Dik Cizgi Cizme 1.2 Teknik Resim Standartlan Yapim resimlerini gizer. 5 3 2 2
: Dogrunun [ki Esit Pargaya  |1.3 Teknik Resim Arag Geregleri
Boliinmesi 1.4 Teknik Resim Cizgileri Ve Ozellikleri
Dogru Pargasim Esit Pargaya |1.5 Teknik Resim Yazlan Ve Ozellikleri
B(:ilme Uygulama 2: Norm Yazi Yazma
Dik Agiy1 Olusturma 1.6 Temel Geometrik Cizimler Yapim resimlerini gizer. 5 2 2 1 2 1
Uggen CizimiAna ve Komsu e
Yiizeyleri Gonyesinde L7z Duglin Oliigtirms,
Egeleme 1.8 Goriiniig C&arma i
Markalama 2. Temel Tesviyecilik Islemleri Yapim resimlerini gizer. Noktanin Izdiigiimi
Biitiin Yiizeyleri Egelemek  |2.1 Temel Tesviyecilik Iglemleri Dogrunun Izdisimii
Testere Lamasi Takma 2.2 Olgme Ve Kontrol Yiizeyin Izdiisimi
= Testerede Kesme Islemi 2.3 Olgme Elemanlani iki Boyutlu Gériiniis Cikarma 3 2 2 1 P 1
j Yapmak 2.4 Markalama Elemanlar: Kumpas ile Olgme
= Matkap Tezgihum Tanma |5 5 Tecyiyeci Elemanian Kumpas ile Olgme
§ Olgilerine Uygun Delik 2.6 Delik Delme Kumpas le Olgme
= Delmek
7‘; Olgulerine Uygun Kilavuz M
< Cekmek 2.4 Markalama Elemanlan 3 2 2
NS 2.5 Tesviyeci Elemanlan s : . o s
= 2.6 Delik Delme Yapim {esnmlenne gore temel tesviyecilik
: 2.7 Kilavuz Cekme islemlerini yapar 2 3 1 1
m 2.8 Bitkme [glemi
=
E
Torna Tezgahim Tanimak 2 1 1
Devir Sayisi Ve flerleme 2 3
Avyarlar 1
Tomada Kesici Takim Segme
Torna Kaleminin Punta 1 1
Yiiksckliginde Baglanmast Yapim resmine gore temel tornalama
Alin Tornalama islemlerini yapar
Tornada Punta Deligi Delme
7 Boyuna Tornalama
8 Mikrometreler fle Olgme 5 1 1 1
Kademeli Tornalama
Konik Tonalama
11 Tomnada Delik Delme
=< 4. Temel Frezeleme Islemeleri
2‘ 4.1 Freze Tezgal
: 4.2 Freze Kesici Takimlan Yapim resmine gore temel frezeleme 3 1 1 1
o 4.3 Freze Tezgahinda Kesme Ve llerleme Hizi islemlerini yapar
E 4.4 Freze Tezgahinda I§ Pargas: Baglama Yo leri
= 4.5 Frezeleme Iglemeleri

T

+ Okul genelinde yapilacak sinavlarda agik uglu sorular sorulacag gz 6niinde bulundurularak 6rnek senaryolar tabloda gosterilmigtir.
MESLEKI VE TEKNIK ANADOLU LISESI ANADOLU MESLEK VE ANADOLU TEKNIK PROGRAMI ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI
(ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI DALT) CERCEVE OGRETIM PROGRAMINA GORE HAZIRLANMISTIR.

IL ALAN ZUMRA BASKANI
GENCAGK CA



Mesleki ve Teknik Anadolu Lisesi Endiistriyel Otomasyon Teknolojileri Alam 11. Simif ENDUSTRIYEL PROJE Dersi Konu Soru Dagihm Tablosu (2. donem)

1. Sinav 2. Smav
- Okul Genelinde Yapilacak i Okul Genelinde Yapilacak
ivitge Ortak Sinav Wige Ortak Smnav
Unite Konu Kazanimlar Genelinde Genelinde
Yapilacak = > - ° Yapilacak = = = 5
Ortak Smav £ £ e E’ Ortak Sinav E‘ E‘ E‘ E‘
sgldeingivg g g gy
@ @ @ @ @ @ @ @
Yazilim gelistirme ve |Ekran arayiiz tasarimi. Yazilim diline karar vermek. Ekran tasarimlarini yapmak 10 5 4 3 2 1 1 1 1
e Yazil lektronik devre ile baglant Klestirmek
Yazihim ile elektronik devreyi haberlestirirme aZl {mm e ,,rf)n] eViplle Dapanusinl gergek eSUImex. 10 5 4 3 2 1 2 1 1
Enerjili ve enerjisiz testler yapmak.
e ve el hazitlama Projenin tim saﬂlalanm;‘ resim, graﬁ'k veya cl;lmlerle rapor 9 4 3 1 1
vazmak. Rapor, elektronik ve mekanik sistemi baz alarak tek
Rapor, Afis ve
sunum ntm Bazrlams Okul, fuar ve/veya sinif iginde uygulamali sunum yapmak. 9 3 3 3 1

« [V/ilge genelinde yapilacak ortak sinavlarda goktan segmeli sorular iizerinden, 20 soru gz oniinde bulundurularak planlama yapilmigtir.
« Okul genelinde yapilacak sinavlarda agik uglu sorular sorulacagi g6z oniinde bulundurularak érnek senaryolar tabloda gosterilmistir.

(ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI DALI) CERCEVE OGRETIM PROGRAMINA GORE HAZIRLANMISTIR.

[L ALAN ZUMRE BASKANI
GENGAGA CAKIR




Mesleki ve Teknik Anadolu Lisesi Endiistriyel Otomasyon Teknolojileri Alami 11. Simf MEKATRONIK SiSTEMLER Dersi Konu Soru Dagihm Tablosu (2. dsnem)

1. Sinav 2. Sinav
Wilce Okul Genelinde ivilge Okul Genelinde
2 Yapilacak Ortak Sinav | Genelind | Yapilacak Ortak Sinav
5 Genelinde P
Unite Konu Kazanmimlar e
Yapilacak Yapilaca
Ortak e ° ° ° ° e
oum | L E| B E|vom| E| B E
st <& |dg "55 Sinav "'5 I
@ @ @ @ @ A
53]
z MEKATRONIK SISTEMLERIN Mekanik Testler ve Ayarlar 4 2 2 1
R~ ENERJISIZ SISTEM TESTLERINI
Z i YAPMA Topraklama ve Elektriksel Testler mekatronik sistemin enerjisiz testini yapar + 2 1 1
onNn<
=7 e . 5 .
: % E Sistemin Elektriksel Donamim Testleri 6 2 2 1 1 1
< MEKATRONIK SISTEMLERIN ENERJI -
M = =
E E ALTINDA SISTEM TESTLERINI Ia;:lllar:sal Testler ve Analog Sensor Kalibrasyon 6 2 1 1 2 1 1
= YAPMA Y mekatronik sistemlerin enerji altinda testlerini yapar
Z Elektriksel Grultanan Onlenme Yontemleri 4 2 1
¥z Periyodik Bakim (Koruyucu Bakim) 2 1 1 1
ZE2 R o MEK i
Qw2 _Z.. EKA‘TRON”\.SISTEMLEMN Onleyici Bakim (Proaktif Bakim) mekatronik sistemlerin bakimini yapar 3 1 1 1
22353 BAKIMI P
z =<
:é E ﬁ % Kestirimei Bakim (Uyaric1 Bakim) 4 1 1 1
mwum
@ MEKATRONIK E & -
=@ ONARIMI ICRISTEMEERIN Arniza ve Onarim Kayitlari mekatronik sistemlerin onarimini yapar 4 1 1 1

« [l/iige genelinde yapilacak ortak sinavlarda goktan se¢meli sorular tizerinden, 20 soru goz oniinde bulundurularak planlama yapilmugtir.
» Okul genelinde yapilacak sinavlarda agik uglu sorular sorulacagi goz oninde bulundurularak ornek senaryolar tabloda gosterilmigtir.

* MESLEKI VE TEKNIK ANADOLU LISESI ANADOLU MESLEK VE ANADOLU TEKNIK PROGRAMI ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI
(ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI DALI) CERCEVE OGRETIM PROGRAMINA GORE HAZIRLANMISTIR.

ZUMRE BASKANI
GENCAGA CAKIR



Mesleki ve Teknik Anadolu Lisesi Endiistriyel Otomasyon Teknolojileri Alami 11. Sinif ATOLYE Dersi Konu Soru Dagiim Tablosu (2. donem)

1. Smav 2. Sinav
Okul Genelinde Yapilacak Ortak Okul Genelinde Yapilacak Ortak
Ogrenme « viige Sinav ilge Sinav
Alani Unite Konu Kazammlar Genelinde Genelinde
Yapilacak Yapilacak
Ortak Sinav o = 5 Ortak Sinav 5 = S
38| 813 d{7 81813
Seri ve USB port kontrolii 3.1.5 kontrol kartlar igin gdmiilii sistemler Seri port ve USB port kontrol uygulamalar yapar. 2 1
Bluetooth port kontrol 3.2.Bluetooth port kontrolii Bluetooth port kontrol uygulamalan yapar. 2 2 1
3.3.1.8QLite veritaban1 6zellikleri 2 1 1 1 1
e SQLite veritabani 3.3.2.Veritaban1 yonetim programlar SQLite veri tabam uygulamalar yapar 2 1 1 1 1
=
=l = R e, ;
N 3.3A3AGorse'l _programlama ile SQLite veri 2 1 5 1 1
5 tabanina erisim
i.-' 3.4.1.Ethernet port 6zellikleri 2 1 2 1 1
Ethernet port kontrolii 3.4.2.Modbus protokolii Ethernet port kontrol uygulamalar yapar. 3 1 2 2
3.4.3 Ethernet portlu kontrol kartlari 2 1 2 1 1 1
Web servisler 3.4.4.Web servisler Web servisleri kontrol uygulamalan yapar. 3 1 1 2 2
- 4.1.Android igletim sisteminin alt yapisi 2 1
=]
'E Mobil programlama 4.1.1.Android platformiunun énemi Android igletim sistem programlamanin alt yapisini hazirlar. 2 1 1 1
g" 4.1.2.Android igletim sistemine ait SDK 2 1 1 1
_5:-' kullanimi
_'5 4.2.1. Delphi standart mobil bilesenler 2 1 1 1
< Mobil arayii i i
b GbiiZrayie ol s 4.2.2.Android gorsel gosterge bilegenleri Mobil ataydz msatlac 3 2 1 1
(Mobil SCADA)

« [V/ilge genclinde yapilacak ortak sinaviarda goktan segmeli sorular iizerinden, 20 soru goz 6niinde

ularak p

+ Okul genelinde yapilacak sinavlarda agik uglu sorular sorulacag: g6z oniinde bulundurularak 6rek senaryolar tabloda gésterilmigtir.

* Mesleki ve teknik anadolu lisesi anadolu meslek ve anadolu teknik programi endiistriyel otomasyon teknolojileri alam (endiistriyel otomasyon teknolojileri dal) gergeve 6gretim programina gére hazirlanmigtir.

IL ALAN ZUMRA BASKANI
GENCAGA CAKIR

7




Mesleki ve Teknik Anadolu Lisesi Endiistriye! Otomasyon Teknolojileri Alami 11. Simif Se¢meli ILERI PLC Dersi Konu Soru Dagilim Tablosu (2. donem)

i 1. Smav 2. Smav
. Okul Genelinde Yapilacak : Okul Genelinde Yapilacak
. ii/itce. Ortak Sinav iviige Ortak Smav
Unite Konu Kazanimlar Geneiinde Genelinde
Yapilacak - = = = Yapiiacak A = 5 =
Ortak Sinav z z 2 2 | Ortak Smav z z e E‘
S|l |wE| <8 ~E|NE|emE|<FE
Y @ L 4 o i L <
» @ @ 7} @ @ @ @
Fomagonilin: Fonksiyonlar, Fonksiyon Blokiari, Haberlesme | PLC ile TCP/IP protokolit kullanarak haberlesme islemini yapar. 10 5 4 3 2 1 1 1
Fonksiyor Bloklan,
Haberlesme — . N
Motor Kontrel Uygulamalart Dogru akim motoru ve step miotor kontrolu yapar. 10 5 4 3 2 1 1 1
Motor Kontrol Uygulamalar: AA servo motor kontroli yapar. g 4 3 1
Moter Kontrol
NotorKorbolUygilkmalin Operatdr paneli ve operator paneli programlar. 9 4 3 3

gznelinde yapilacak oitak smaviarda goktan segineli sorular dzerinden, 20 soru goz éntinde bulundurularak planlama yapilmistir
enclinde vaplacak sinaviard2 agik ughu sorular soruiacag: gz oninde bulundurularak ¢rnek senaryolar tabloda gosterilmistir.

CLOJLER! DALL CERCEVE OGRETIM PROGEAMINA GORE HAZIRLANMISTIR.

¥

A CARIR

iSESI ANADOLY MESLEK VE ANADOLU TEKNIK PROGRAMI ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLGJILER[ ALANI




Mesleki ve Teknik Anadolu Lisesi Endiistriyel Otomasyon Teknolojileri Alani li. Simif OTOMATIK URETIM Dersi Konu Soru Dagilim Tablosu (2. donem)

akianr

Ige uygun robot ve CNC torna islemlerini yapar.”

1. Smav 2. Sinav
Okul
. Genelinde
ivi Okul Genelinde Yapilacak Ortak Sinav i .
ll/ll-&,‘e p "/"'Ce Yapilacak
Konu Genelinde Genelinde |01 Sipay
Yapilacak Yapilacak
° o ° ° e
Ortak Sinav 3 g & 3 Ortak Smav 22
{ g : : £33
% & & & L
- [~ - - i
1. Robot sistemini agiklar.
= 4 2 1
Z
= E
R ! : =
2 OD?l kf’ » Simiilat6rde 1se uygun, 4 2 2
£ [pozisyon listesin isvon Lstesirs hazrl
"_30 olugtrir Ppozisyon iistesii 2azirlama| | Robot eksenlerini agiklar
<)
£
g 4 1 1
= .
£ 3.Temel robot programilama ozellikierini aciklar.
o
& : 4 1 1 2
v ) Robot 1. Pozisyon listesine uygun olarak progianu yazar
2 < i1 vazacak| ROPO! programing yazarak
2 B e robota akiznr 2. Robot simiiiasyon programini acikiar 4 2 1 2
X 12 aktary
i 2
T — —_|31se uygun pozisyon listesini hazirlar "
e Kobotu gevre hirimieriyle 4
Rovott i . - o b 8 PR e
: z haberlestirmek igin giris ve | 1. Robot ¢evre birnnlert cesiilerini siralar
vinmier St
baheriegtinmek baj: I'*Jl:::ar'v\;" ar 4
i o St YR Robot ve CNC freze islem Gzelliklerini agikiar
Fobotu PLC ve UNC gibi
Rorow PLC ve aizglarta haberiegtirme 2
CNE gibi aragtacla piogramlarin Ise uygun robot ve CNC fieze iglemlerini yapar
haberlegtirme vazarak robota ve PLC’ye
4

iL ALAN ZUMRA BASKANI
GENCAGA CAKIR

« li/lige genelinde yapriacal ortak smavlarda gokan segineli sorular iizerinden, 20 soru goz oniinde bulundurularak planlama yapilmistir.

+ Okul genelinde yapiiacak sinavlarda agik ucle sorular sorulacagn goz 6nimde bulunduralarak éraek senaryolar tabloda gosterilmigtir

* MESLEKI VE TEKNIK ANADOLU LISESI ANADOLU MESLEK VE ANADOLU TEKNIK PROGRAMI ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI
(ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNO! OJILERI DALI) CERCEVE OGRETIM PROGRAMINA GORE HAZIRLANMISTIR.




Mesleki ve Teknik Anadolu Lisesi Endiistriyel Otomasyon Teknolojileri Alani 10. Smif Sensorler Dersi Konu Soru Dagilim Tablosu/2.dénem)

1. Sinav 2. Smav
Okul Genelinde Yapilacak Ortak Okul Genelinde Yapilacak Ortak
ivilce Sinav ivilge Sinav
‘nite Konu Kazammlar ve Aqklamalan Genelinde Genelinde
Yapilacak Yapilacak = = =
Ortak Smav s 5. 5 S Ortak Smav e = & B
g g g g £ H g | £
@ & & & @ * 3 &
-~ ~ - - - ~ gl -+
ﬁ 2.1.1. Mekanik Etkiye Bagh
8 21 Olarak C:llsan Sms{iilexI 7 3 2 2 1
< I;i‘;":"f‘i Mekanik termal, elektriksel sensorlerin ve transdiiserlerin 6 zelliklerini ve kullanim
% 5 E;.:\RST;&SB{' (-Jl:nk Caligan Sensdder alaulanm agﬂ\la‘ 1 3 2 2 1 1 1 1
Z 2 A b it 6 4 4 2 2 1 1 1 1 1
n
22.1. Manyetik Etkive Bagh
§ é Olarak Gal ;«: St: o 6 3 2 2 1
5, if,f.f’e’i‘;f’é’:;ii‘“‘*‘ Manyetik, Isuna ve Kimyasal sensorlerin ozelliklerini ve kullanun alanlarim agiklar. 6 3 2 2 1
=]
5 iAoy 6 FoiEn b

«fifige genelinde yapilacak ortak sinavlarda goktan segmeli sorular fizerinden, 20 soru gdz éntinde bulundurularak planlama yapilnugtir.
*Okul genelinde yapilacak sinavlarda agik uglu sorular sorulacag: g6z niinde bulundurularak ek senaryolar tabloda gésterilmistir

* MESLEKIVE TEKNK ANADOLU LISESTANADOLU MESLEK VE ANADOLU TEKNIK PROGRAMIENDUSTRIYEL OTOMA SYON TEKNOLOJLERT ALANI ENDUSTRIYEL OTOMASY ON TEKNOLOJILERIDALT) GERCEVE OGRETIM PROGRAMINA GORE HAZIRLANMISTIR

iL. ALAN ZUMRA BASKANI
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10 Simf ATELYE Dersi Konu Soru Dagilim Tablosu

Fiekiropnématik Sistern ve Briegenien

UYGULAMALAR

1. Smav 2. Sinav
. A iVilge | Okul Genelinde Yapilacak Ortak Smav| _15¢ | Oyl Genelinde Yapilacak Ortak Sinav
Ofreame: | AN Ofreame Konu Kazanimlar Genelinde Sicaelinde
Alam Alam ) Viilsesk Yapilacak
or:‘p; ;c‘ = < e S - omk e ° e = —=
sl R T Bl B R B R G
- & e |e e H‘:ha - g § e |¢He !’|=>.§
@ @ 3 (2 =2 @ @ @ ¥ =
W w2 172} - w) 172] 172} »n ~
) Elektropnématik elemanlarin ozelliklerini ve gesitlerini 1
ELEKTROPNOMATIK ELEMANLAR aciklar \
Pnomatik Sistemnler ¢ :
Promatik Sistemlerin Uygulama Alanlan Elektropnomatik sistem devre tasarimini meslek resim 1 1 1
o Pnomatik Sistem El lan
= Ba;mcu H_:v:_aTl;onﬂ uygun sekilde ¢izerek similasyon programinda devre (asarimi
= nomatik er - 5 G .8
_,T:—_-: Yon Kontrol Valfleri uygun sekilde gizerek simiilasyon programinda devre tasarimi 2 1 2 1 1
) Basing Kontrol Valfleri yapar.
s = Alas Kontrol Valfleri
.f‘.;: ~ Pnomatik Silindirier 2 1 1 1
7 ;:3 Elektrikse! Kumanda Elemanlan 2 1 i 1 1
o £ Seienoid Yon Kontrol Valflen -
< 2 ELEKTROPNOMATIK DEVRE 3 1 1 1 1 1 ] 1 1
& = SIMULASYONEARI 3 2 1 3 1 1 1
§ = Elektropndinatik Devre ~ . . -
3 _j Sirstlasyon Programuun Tanitimi Elektropnomatik sistem devrelerini kurar ve galistinr.
2 & UYGULAMAL AR
= SLERTROPNOMATIK 5ISTEM
< x o 3 1 2 3 1 1 1 1
v

|

BT TMIKRODINETLEYICT OZFLLIRLFR Mikrodenetleyicilerin; 6zelliklerini. gegitlerini, yapilarini,

i = A enetiey.ci Cegitten 3 o 2 1

! 2 tikiodenetleyici Donanim Ozellikleri ) o SEgerve

. 1 < Mikicdenetleyici Programlama Dilleri islemierini ve programiama vazilimlarim aciklar.
S | = Metin Editora Mendleri Mikrodenetleyicilerde seri haberlesme, digital giris ve dijital
=2 5 i S 5 Y sme, digital girig 1

g llf ?rogrmn \ azilmasi (S "etch) Qlle 3 2 1 ) 2
=) Gelistirme Kartt igin Driver Yikleme i e .
= UYGULAMALAR islemierini yapar. ADC ve PWM kavramlarini agiklar.
= Mikrodenetleyici ile Girig-Cikig Kontrol 3 1
> :
o TJyguiamalan _Mik e - T i
5 Mikrodenetleyici e ADC-PWM Kontrol 4- Mikrodenetleyiciler ile motor kontrol uygulamalarini
5 Uygulamalan yapar.
2 i . . L . T, 2 1
= Mikrodenetieyici ile Motor Kontrol 5- Mikrodentleyiciler ile fiziksel nicelikleri (is1, 151k, 3
= Uygulamal 3 f
v ygulamalan iloii 1
= o o
= P kS sicaklik, ... yhakkinda bilgiler verir

« Il/lice genelinde yapilacak ortak sinavlarda goktan segmeli sorular iizerinden, 20 soru g6z 6ntinde bulundurularak planlama yap:lmigtir.
¢ Okul genelinde yapiiacak sinavlarda agik uglu sorular sorulacag! goz oénunde bulundurularak 6rnek senaryo'ar tabloda gosterilmistir.

* MESLEKI VE TEKNIK ANADOLU LISESI ANADOLU MESLEK VE ANADOLU TEKNIK PROGRAMI ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI
(ENDUSTRIYEL. OTOMASYON TEKNOLOJILERI DALI) CERCEVE OGRETIM PROGRAMINA GORE HAZIRLANMISTIR
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